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VZ-600i

V/Z-600i

RIEGLIn uusimman sukupolven laserskanneri on erittain monikayt-

foinen ja suorituskykyinen ammatfilaiskQyttoon suunnatfu mittaus-

Jjarjestelma. Helppo kayttd myos robottijarjestelmissa ja liikkkuvassa
mittauksessa anfaq kayttdjille tfodellista vastinetta rahalle.

Suuri tfuottavuus

60 skannausasemaa tunnissa kuvineen
yhden painikkeen operointi

VoIt seurafa helposti projektin etenemisté
RIEGL VZ-i Projektikarttasovelluksella

skannaus ja kuvaus samanaikaisesti

r@oolioikoinen skannausasemien rekiste-
rointi mittauksen aikana skannerissa

RISCAN PRO ohjelmassa prosessointi-
apuri prosessoinnin automatisoimiseksi
sekda kattava PDF-raporti

Xt &@

Suuri joustavuus

kayttokelpoinen monilla sovellusaloilla
3D-kartoitusta sisad- ja ulkokaytdssa

3 kameraa ja GNSS sisddnrakennettuina
lyhyet ja pitkat etdisyydet

kevyt (noin 6 kg/ 13 1b)

kayttdjien Python appit mahdollisia

Korkea suorituskyky

etdisyydenmittaus 0,5m....1000m

5 s skannausaika matalan resoluution
yleisskannauksille

30 s skannausaika oletuksena
(6 mm resoluutio @ 10 m etdisyydelld)

pulssintoistotaajuus aina 2.2 MHz asti

3D-sijaintitarkkuus 3 mm @ 50 m etdisyy-
della

skannausnopeus 420 profiillia/s
fiedonsiifonopeus aina 500 MB/s asti

Liikkkuva mittaus

soveltuu robotti-infegrointeihin (ROS-ajuri
saatavillq)

optio liikkuvaan kartoitukseen

voit kayttad RIEGL VMR
robottiraidemittausjarjestelmassa

soveltuu monille alustoille
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Terrestrial Laser Scanning

Suuri joustavuus —

Avainalueet

Uusi RIEGL VZ-600i soveltuu monien alojen kayt-

RIEGL VZ-600i

Key Applications

toon. Sen erikoisominaisuuksina on automaat-
tinen, luoteftava ja readliaikainen aineistojen

yhdistGminen:

\ BIM (Tietomaillinnus)
AHS
:1

Nopea skannaus, fodis-
tettavasti tarkka aineisto,
isot projektit ( > 100 skan-
nausasemaaq),  tarkkuus
parempi kuin 10 mm
digikaksosprojekteissa.

:

| e
b d
|
|
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§  Forensiikka ja turvalli-

| suus
Helppokayttdinen,
vahdinen koulutustarve.,
@ Mahdollistaa  nopean,
% |uotettavan ja tarkan mit-
tauksen tutkintakohteissa.

Rakentaminen

Rakentamisen laadunvarmistus ja seuranta
vertaamalla mittaustuloksia suunnitelmiin. Sopii
erinomaisesti  [ahtdtietojen  tuottamiseen ja
rakentamisen aikaisiin mittauksiin myos tiealu-
eilla.

38 1 RIEGL
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Metsa ja kasvillisuus

. ToF (pulssilaser)

. monipistemittaus,
.. kaftava aineisto, kasvilli-
suuden Iapdisy ja aallon-
muodon analysointi,

Inframittaus
Robottikayttdé — ROS-ajurit
infegroivat skannerin hel-
posti osaksi robottijarjes-
telmid. Mittaaja voidaan
~ siifdd pois  vaarallisista
kohteista et@kayttdijksi.

Teollisuusmittaus ja kartoitus

Mink& tahansa ympdriston tarkka ja nopea
kartoitus suunnittelun ja rakentamisen IGhto-
aineistoksi.  Automaattinen  kontrollipisteiden
mittaus ja PDF-raportti tuloksista.

Data Sheet



VZ-600i

Nopea aineistonhankinta

1. skannausasema

Data Acquisition Progress

Project 2022-09-17 Emmaus
anPos001

o)

& U S
RIEGL VZ-600i nayttd
tai VZ-i sarjan App

=@ [Vzi Project Map] ©)
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VZ-i Project Map App

(D

RIEGL VZ-600i -skannerin mittauksen
pdadpiirteet:

jopa 60 skannausasemaa ftunnis-
sa

6 mm resoluutio @ 10 m etdisyys
oletusasetuksena

samanaikainen kuvaus

reaaliaikainen rekisterdinti skanneris-
sq, tablettia ei tarvita

luotettava rekisterdinti ei vaadi
litospisteita

etaohjaus RIEGL VZ-i Sarjan Appilla
(iOS ja Android)

VZ-i Project Map Appilla voi seurata
projektin etenemistd (suoraan skan-
nerissq)

Copyright RIEGL Laser Measurement Systems GmbH © 2022 All rights reserved

66. skannausasema

83 1] 8 08 5% ot nd

Data Acquisition Progress

Project 2022-09-17 Emmaus

Scanposition ScanPos066

{ Cancel
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RIEGL VZ-600i nayttd
tai VZ-i sarjan App

=@ (Vz-i Project Map| ©
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VZ-i Project Map App



Nopea prosessointi

Tuota lopputuotteet RISCAN PRO -ohjelmalla ja sen One-Touch
Processing -apurilla.

PDF raportti Pohjakuva, kaikki kerrokset Pohjakuva,

5/8

One-Touch Processing Wizard
Task selection
Select the tasks o be performed
Task 1: Convert Scans
Convert raw RXP scan data into to RDB 2 database file format
Task 2: Filter Scans
Keep one echo per laser shot. Delete points with a Pulse Shape Deviation above 15.

Task 3: Register Scan Positions
Register Scan Positions with Automatic Registration 2

Task 4: Fine Adjust Project

Adjust Scan Positions with Multi Station Adjustment 2

Task 5: Calibrate Camera Mounting

Calibrate Camera Mounting by using data from first 3 Scan Positions

Task 6: Colorize Scans from Photos

Colorize Scans from Photos

Task 7: Mark Single Source Points

Mark points that are scanned from one Scan Position only with the "Single Source Point" ...
Task 8: Mark Dynamic Objects

Mark points caused by dynamic objects with the "Dynamic Object Point" Point Flag

Task 9: Generate Octree based Point Clouds
Generate combined point clouds with the following resolutions: 0.01 m, 0.005 m). "Single...

Save settings...  Load settings...

| 100% Finished: 29m
165 total, 165 succeeded

100% Finished: 4m 54s
165 total, 165 succeeded

100% Finished: 7m 43s
164 total, 164 already registered
| 100% Finiched: 49m

Succeeded

| 100% Finished: 45m
Single Source Points marked in 165 Point Clouds
|| {(0% Finished: 1h 10m
Dynamic Objects marked in 165 Point Clouds
[ | 100% Finished: 23m

2 total, 2 succeeded

Select tasks: | All | None |

Restart
Create PDF Report ‘ ‘

Status:
Runtime: 3h 53m

Close

RISCAN PRO — One-Touch Processing -apuri

RiSCAN PRO -prosessointiohjelman pddominaiuudet:

One-Touch Processing -apuri

nopea tiedonsiirto CF-Express kortilla (aina 500 MB/s)
automaattinen suodatus (e.g. dynaamiset kohteet, hajonta, reflektanssi, hajapisteet,

jne.)

kamerakalibroinnin optimointi
pistepilven automaattinen varitys
ortokuvien tuottaminen (esim. GeoTlFF)

RIPANO-webprojektin vienti, 57 projekti, LAS, jne.

VZ-600i

Restore default

o
e
o

Finished

yksi kerros 3D pistepilvi
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VZ-600i

Kuva edesta Kuva takaa

/
laserin IGNtO- W 7 tuuman kosketus-
ikkuna ’ nayttd
ﬂ (1280 x 800 pikselid)
| L’
3 sisdista helppo yhden pai-
kameraa V\‘HH””" 3 nikkeen kayHo
(=) 1 ladatftava akku
. molemmilla puolilla
pika-adapteri kiinni-
tykseen
— RTK GNSS -antenni ja/tai ulkoinen kamera Lisétavikkeet
Ulkoisella RTK-GNSS -antennilla sijaintitarkkuus D RIEGL
paranee ollen jopa 1-2 cm (kaytetysta korjaus- PO
verkosta rippuen). Korjaussignaali vastaanote- RIEGL VZ: Series

faan WLAN-signaalin kautta.

Laturi 2 tai 6 akulle N\ ‘
—

Laturit on suunniteltu kahdelle tai kuudelle akul-
le. Molempia latureita voi kayttad 12V DC tai
110/230V AC jannitteelld. Kahden akun laturin
etu on sen pieni koko kun taas kuuden akun
laturi mahdollistaa skannerin jatkuvan kayton
kellon ympari, koska akkuja voi ladata saman-
aikaisesti.
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[ekniset fiedof

Laserin luokitus

Laserluokka 1
IEC 60825-1:2014
standardin mukaan

Yhdysvaltoihin toimitettuja laitteita koskee seuraa lause: yhteensopiva 21
CFR 1040.10 ja 1040.11 standardien kanssa lukuunottamatta kohtaa [EC
60825-1 Ed.3, kuten esitetty numerossa 56, Laser Notice, pdivatty 8.5.2019.

Etdisyymittauksen suorituskyky

Mittausperiaate / Toimintatapa

Laserpulssin toistotaajuus (PRR) — (huippu) "

Suurin mittausetdisyys ?
luonnolliset kohteet p = 90 %
luonnolliset kohteet p = 20 %

Lyhyin etdisyys 9

Kaikujen maksimimaara/lahetty pulssi

Etdisyysmittauksen tarkkuus ®7)
3D Sijaintitarkkuus &
Toistotarkkuus 7

Laserin aallonpituus

Sateen divergenssi

)
2)

Pyoristetyt arvot,

ys mitataan tasotdhyksiin, joiden koko on suurempi
kuin lasersateen halkaisija ja jotka ovat kohtisuoraan
laserin kulkusuunt&an ndhden. limakehdn nakyvyys
on 23 km. Kirkkaassa auringonvalossa maksimietai-
syys on lyhyempi kuin pilviselld sadllé.
Minimietdisyys on madritelty pystykulmille skannerin
pystyakseliin nédhden valilld 30°...120°, vastaten 90°
skannerin pystynakokentésta.

3

Tyypilliset arvot keskiverto-olosuhteissa. Suurin etdisy-

VZ-600i

CLASS 1
LASER PRODUCT

pulssilaser, kulkuaikatekniikka ToF, signaalin kaikujen

digitointi

reaaliaikainen aallonmuodon prosessointi

2200 kHz 1200 kHz 600 kHz 100 kHz
220 m 320m 420 m 1000 m
100 m 150 m 200 m 450 m
0.5m 0.5m 0.5m Tm

5 10 10 10

5 mm

3mMM@50m,5mm@ 100 m

3 mm (1 mm hitaammin mitattuna)
|&hi-infrapuna, silmalle nGkymatdn

0.35 mrad ? /0.25 mrad 1%

4

Lasersateen kokonaisenergia jakautuu osiin sGteen
kohdatessa useita kohteita. NGin myos mittausetdi-
syys lyhenee.

Tarkkuus on suureen mitatun arvon ja mittaussuu-
reen todellisen arvon yhtépitavyys.

Toistotarkkuus on toistamalla mitattujen arvojen
yht&pitavyys.

1 sigma @ 100 m etdisyydell& RIEGLIn testiympdris-
16ssd.

8) 1-sigma arvo, joka perustuu kohteen mallintami-

5

6

7

Skannerin suorituskyky

Skannauskulma
Skannausmekanismi
Skannausnopeus
Suorituskyky

Kulma-askelleveys 2
AS (pysty), A (vaaka)
Kayttajan madrittelema resoluutio

Kulmamittauksen tarkkuus ™
Kulmamittauksen resoluutio

11) Vaakapyédriminen voidaan poistaa kaytdstd, jolloin
skanneri mittaa 2D:né.
12) Valittavissa.

D

Pysty (Line)

fotal 105° (+65° / -40°)

pyoriva monitahkopeili
4 linjaa/s....420 linjaa/s

seen RIEGLIn testiolosuhteissa.

9) Sateen halkaisija 1/e2. 0.35 mrad vastaa sGteen
halkaijan kasvamista 35 mm etdisyyden kasvaessa
100 m.

10) Sateen halkaisija 1/e. 0.25 mrad mrad vastaa
sateen halkaijan kasvamista 25 mm etdisyyden
kasvaessa 100 m.

Vaaka (Frame)
max. 360°
pyoriva laite
0%s....360%s ™

skannausaika véhemma@n kuin 30 sekuntia “Panorama_émm”

(noin 30 milj. mittausta)
6 mm resoluutio @ 10 m etaisyydelld,
esim. 60 skannausasemaa tunnissa

(mukaanlukien skannaus ja kuvaus sekd reaaliaikainen rekisterdinti)

0.0007° < AS < 0.75°
kahden lasermittauksen vali

0.0028° (10 kaarisekuntia)
parempi kuin 0.0007° (2.5 kaarisekuntia)

13) 1-sigma arvo, joka perustuu kohteen mallintamiseen
RIEGLIn testiolosuhteissa.

0.0015° < A < 0.8¢°
kahden skannauslinjan vali

0.0028° (10 kaarisekuntia)
parempi kuin 0.0005° (1.8 kaarisekuntia)

Tekniset tiedoft jatkuvat sivulla 8.
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VZ-600i

Skannerin suorituskyky oy

Orientointianturit
GNSS vastaanotin

Aallonmuodon tallennus (optio)
Tallennustila

Pilvitallennus
Reaaliaikainen rekisterointi

integroitu 3-akselinen kiintyvyysanturi, 3-akselinen gyroskooppi, 3-akselinen ma-
gnetometri (kompassi), barometri

intfegroitu L1 GNSS vastaanotin,
optimoitu ulkoinen RIEGL GNSS RTK vastaanotin

digitoitu kaikutieto tiettyjen kohteiden kaiuille

sisddnrakennettu SSD 1 TB sekd vaihdettava CF-Express kortti 480 GB, automaatti-
nen synkronointi skannauksen aikana

Amazon S3, FTP-palvelin, Microsoft Azure

automaattinen skannausasemien yhdistGminen taustaprosessina skannauksen
aikana

Skannauksen ohjaus

suoraan laserskannerista
mobiililaitteella (WiFi)
ROS-robottiajurilla

Kamera

Sis@inen
Ulkoinen kamera (0pfio)

7 tuuman kosketusnayttd, 1280 px x 800 px
LRIEGL VZi-Series"-App, ladattavissa iOS ja Android kayttojariestelmiin
ROS (robottikayttojdriestelma) ajuri ladattavissa

3 x 12 MPix CMOS kamerat, FOV 115° x 40° (v x h)
esimerkiksi SONY a7R IV (61 Mpx)

Yleiset tekniset tiedot

Sisdinen virtalahde

Ulkoinen virtaldhde
Virrankulutus

Koko
(leveys x korkeus x syvyys)

Paino

Kosteus
Suojausluokka
Lampétila-alue
Varastointi / Kaytté

Kayttdé matalissa ldmpdtiloissa !

RIEGL Laser Measurement Systems GmbH Horn, Austria | www.riegl.com

RIEGL USA Inc. Winter Garden, Florida, USA | www.rieglusa.com
RIEGL Japan Ltd. | RIEGL China Ltd. | RIEGL Australia Pty Lid. | RIEGL Canada Inc. | RIEGL UK Ltd.

(

2 x Li-lon ladattavat akua, voi vaihtaa lennossa laitteen ollessa paalla
99 Wh, molemmilla akuilla < 90 minuuttia toiminta-aikaa
yhden akun paino <0.5kg/ 1.1 lbs

tulojénnite 11 - 34 V DC
tyyp. 50 W, max. 65 W (iiman ulkoisia laitteita)
173 mm x 305 mm x 184 mm

Paino ilman akkuja <6 kg / 13 Ib
max. 80 % ei-kondensoiva @ +31°C
IP64, poly- ja roiskesuojattu

-10°C....+50°C / 0°C....+40°C: normaalikaytdssa
-20°C: jatkuva mittaus skannerin sisdldmpdtilan ollessa > 0°C ja ei tuule

-40°C: skannerin kayttd mahdollista 20 minuutin ajan jos kaynnistett&essa skannerin
sisdldmpdtila on > 15°C ja ei tuule.

1) Skannerin eristdminen sopivalla materiaalilla mahdollistaa toiminnan vield alhaisemmissa [Gmpd-

filoissa.
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